SCHEDA TECNICAN. 2015.13 - \/
TRASDUTTORI DI POSIZIONE LINEARE OPKON

MAGNETOSTRITTIVI - SERIE MST OFTIC ELECTRONIGETD:

o Cursore flottante guidato

¢ Risoluzione: 16 bit

¢ Nessun collegamento elettrico
sull’elemento mobile
Alimentazione a 24 Vcc
Uscita: 4-20 mA, o 0-20 mA, o 0-10V

e Corsa misurabile da 0 - 100 mm fino
a0-1500 mm

Apparecchiature di automazione

PRINCIPIO DI FUNZIONAMENTO

| sensori magnetostrittivi (MS) Opkon si
basano su un fenomeno tipico dei materiali
ferromagnetici (oro, nichel, cobalto e loro
leghe) che posti in un campo elettromagnetico
esterno subiscono una distorsione meccanica
a causa della interferenza dei due campi:
quello prodotto da loro e quello esterno.

In pratica come si vede nel disegno a destra
un conduttore ferromagnetico (1) & inserito
allinterno di uno stelo di contenimento (2).
Sullo stelo scorre un magnete permanente (3)
racchiuso in un cursore. L’elettronica posta nella testa del sensore
produce un impulso di corrente (4) e genera il campo magnetico (5).
Quando questo impulso raggiunge il magnete permanente I'interazione
dei due campi produce una vibrazione torsionale (6) che si propaga
lungo lo stelo verso la testa a velocita ultrasonica.

Qui viene rilevata da un pickup che ne misura il tempo di transito dal
magnete permanente al pickup. Questo tempo dipende quindi dalla
posizione del magnete permanente sullo stelo, posizione assoluta

del cursore che viene rilevata con la massima precisione.

Conduttore magnetostrittivo
Stelo di contenimento
Magnete permanente
Impulso di corrente

Campo magnetico
Vibrazione torsionale
Tempo di ritorno

Pickup di rilevamento
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Apparecchiature di automazione

DATI TECNICI MODELLI
Alimentazione 24 Vce + 10% max 30 Ve 157201 | MST 100 - A - 104 (120/V10) — C2
Assorbimento 50 mA 157202 | MST 130 - A-104 (120/V10) — C2
Corsa misurabile da 0-100 mm a 0-1500 mm 12;382 MST 150 - A -104 (|20/V1 0) - C2
Risoluzione 16 bit MST 175 - A - 104 (120/V10) - C2
Linearita 0.05 mm 157205 | MST 200 - A - 104 (120/V10) — C2
Ripetibilita < 6 05 157206 | MST 225 - A - 104 (120/V10) — C2
P h i 00 MM 157207 | MST 275 - A - 104 (120/V10) — C2
Tempo di campionamento 1ms 157208 | MST 300 - A - 104 (120/\V10) — C2
Uscite 4-20 mA o0 0-20 mA 0 0-10 Vcc 157209 | MST 350 - A - 104 (120/V10) — C2
Max. Valori di uscita 21mAo 10,5V 157210 | MST 400 - A- 104 (120/V10) — C2
Carico sull’uscita in tensione =10 KQ 157211 | MST 450 - A - 104 (120/V10) — C2
Carico sull’'uscita in corrente da 50 a 500 Q 157212 | MST 500 - A - 104 (120/V10) — C2
Rumore di uscita Max 5 mVpp 157213 | MST 550 - A - 104 (120/V10) — C2
Velocita di spostamento <10 m/s 157214 | MST 600 - A - 104 (120/V10) - C2
Brotezions olettrica o e 4 Do 157215 | MST 650 - A - 104 (120/V10) — C2
- - contro inversione di polanta 157216 | MST 700 - A - 104 (120/V10) — C2
Prote;none ambientale IP 65 157217 | MST 750 - A - 104 (120/V10) — C2
Materiale profilato Al e tappi in plastica ABS 157218 | MST 800 - A - 104 (120/V10) — C2
Cursore disco magnetico flottante 157219 | MST 900 - A - 104 (120/V10) — C2
Uscita elettrica con connettore a 4 poli (standard) 157220 | MST 1000 - A - 104 (120/V10) — C2
Montaggio con 2 staffette forate 157221 MST 1100 - A - 104 (|20/V1 0) -C2
Temperatura operativa da -25°C a +70°C 12;33% mg 1228 - 2 - :gj E:ggglg; - gg
Temperatura di stoccaggio -25° e B A -
peratura ci 99! da -25°C a +80°C 157224 | MST 1500 - A - 104 (120/V10) — C2

Resistenza agli shock

Resistenza alle vibrazioni

L Codice MAS per esecuzione 104: 4-20 mA

DIMENSIONI (mm)

L= US +259

M18x1.5

221

(1)

(1) : Uscita a cavo

1 —

LT= US +125

(2) : Vista frontale

Uscita a connettore

Quote per le varie esecuzioni
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US (corsa utile)
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MS (corsa meccanica) = US+20mm ( R

MST (mm) 100 | 200 | 300

400

500 600 700

750 800 850 900 950 | 1000 | 1250

US (corsa utile) 100 | 200 | 300

400

500 | 600 700

750 800 850 900 950 | 1000 | 1250

MS (corsa meccanica)| 120 | 220 | 320

420

520 620 720

770 820 870 920 970 | 1020 | 1270

LT (lunghezza sonda)| 225 | 325 | 425

525

625 725 825

875 925 975 | 1025 [ 1075 [ 1125 [ 1375

359 459 559

L (lunghezza totale)

659

759 859 959

1009 | 1059 | 1109 | 1159 | 1209 | 1259 | 1508

1 -

l e
=

— 8=

Disco magnetico flottante

Possibili esecuzioni (es. MST 300 - A -V10-C2)

Modello Corsa di misura Risoluzione Uscita Connettore / cavo
MST Da 0 a 100 mm A: 16 bit V10: 0-10V C2: connettore a 4 poli
Fino a 0-1500 mm 104: 4-20mA - 120: 0-20mA | 1M: uscita cavo lungh. = 1m
esempio: MST 300 A V10 Cc2
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